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Obiekt 12 — Magazyn odpadow niebezpiecznych

OPIS TECHNICZNY OBIEKTOWY

1.0. Dane podstawowe obiektu

Magazyn odpaddw niebezpiecznych zaprojektowano jako wiate stalowg o
rozpietosci 15 000 mm i dtugosci 15 000 mm. Rozstaw ram wynosi 5 000 mm.
Ramy =zaprojektowano jako sztywno zamocowane z profili spawanych o -
zmiennej geometrii.

2.0. Konstrukcja
2.1. Dach

Wiata posiada pokrycie dachowe wykonane z blachy trapezowej utozone;
na ptatwiach ocynkowanych typu Z. Maksymalny rozstaw platwi wynosi 1500
mm, w strefie przy kalenicy i przy okapach rozstaw ptawi zmniejszono.

2.2. Konstrukcja

Projekiuje sie konstrukcje wiaty w postaci stalowych ram zakotwionych
sztywno w fundamentach. Wiata posiada rozpietosé osiows 15 000 mm. Wy-
sokos¢ wiaty w Swietle konstrukeji wynosi nie mniej, niz 4 000 mm,

Ramy konstrukcji zaprojektowano z profili spawanych o zmiennej geome-
trii, co pozwala na ekonomiczne wykorzystanie materiatu oraz zapewnia este-
tyczny wyglad konstrukeji. Potgczenia montazowe zaprojektowano na $ruby,
co zapewnia prosty | szybki montaz bez obawy zniszczenia warstw zabezpie-
czenia antykorozyjnego.

Stupy ustawiono w dwoch rzedach.
W wybranych polach przewidziano stezenia dachowe i pionowe. Prety

tych stezen, w ramach unifikacji w skali catej budowy, przewidziano z rur sta-
lowych kwadratowych o przekroju 100 x 4 mm.

2.3. Fundamenty

Projektuje sig stopy fundamentowe pod stupami ram. Stopy projektuje sie
z betonu B20, zbrojenie ze stali A-Ill, prostokatne niesymetryczne. Pod Scia-
nami szczytowymi zaprojektowano stopy symetryczne.

Przedsighiorstwe JAT. PROJEKT BUDOWLANY
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Pionowe wymiary stop réwniez zunifikowano, wysokosé podstawy wynosi
500 mm, a poziom posadowienie 1400 mm ponizej projektowanego poziomu
posadzkx parteru. Stopy nalezy wykona¢ na warstwie betonu B10 o grubosci
100 mm. Stopy sg zbrojone wg danych w obliczeniach statycznych, zbrojenie
strefy zakotwienia zostanie opracowane w Projekcie Wykonawczym. Stopy
nalezy zaizolowa¢ w sposob opisany w Ogdinym Opisie Technicznym.

2.4. Posadzka

Projektuje sie posadzke zeibetowg z betonu B30 zbrojonego zbrojeniem
rozproszonym. Plyte nalezy wykona¢ wg danych zawartych w Opisie Tech-
nicznym Ogdlnym.

2.5. Sciany

Projekiuje sig Sciany z blachy trapezowe] powlekanej. W $cianach
przewidziano bramy oraz furtki, szczegdéty tych elementéw zostang opraco-
wane w Projekcie Wykonawczym

3.0. Warunki gruntowe

Ponize] poziomu posadowienia na terenie praktycznie calego obiektu za-
legaja nosne warstwy gruntu. Diatego tez projekiuje sie posadowienie na
spagu wykopu, jednak ostatnig warstwe gruntu z wykopu o grubosci okoto 20

[ Przedsigbiorstwo JAT. PROJEKT BUDOWLANY
RONSORCJUM DNORLY Investments Zaklad Utylizacji Odpaddw Stary Las
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7 ROBOT v 17.5.0
Autcr Europroijekt Ryszard Neugebauer
Adres: Gdynia, Al. Zwycigstwa 95/98

Obliczenia statyczne

Zestawienie charakterystyki projekiu: Qb 12

Typ konstrukcii: Rama plaska

Opis struktury
Liczba weziow:
Liczba pretow:
Elementy skonczane pretawe:

Elementy skonfczone powierzchniowe:

Elementy skoriczone objgtosciowe:
Liczba statycz. stopni swobody:
Frzypadki:

Kombinacje:

© RoboBAT 1996-2004

Plik: Ob 12.rid 0

Projekt: Ob 12

[ L 0 e i I LV L
EY

Zestawienie przypadkow obciazenia / typow obliczen

Przypadek 1 : STA1
Typ analizy: Statyka liniowa

Przypadek 2 ; STA2
Typ analizy: Statyka liniowa

Przypadek 3 : Wiatr od lewsej, wariant |

Typ analizy: Statyka Izmowa

Przypadek 4 ' Wiatr od lews|, wariant [}

Typ analizy. Statyka IIHIOWE

Przypadek § : Wiatr od prawsj, wariant |

Typ analizy: Statyka IIHIOWE]

Przypadek 6 : Wiatr od prawej, wariant [l

Typ analizy: Statyka nmowa

Data: 28/11/04

Strona: 3
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¥iM ROBOT v 17.5.0

© RoboBAT 1996-2004

Autor: Europrojekt Ryszard Neugebauer Plik: Ob 12.rtd Ng
Adres: (Gayma, Al Zwyciesiwa Yt Frojext; Up 12 K
Przypadek 7 Wiatr od przodu

Typ analizy: Statyka liniowa

Przypadek 8 :
Typ analizy: Statyka liniowa

Przypadek 9
Typ analizy:

Przypadek 10
Typ analizy:

Przypadek 11
Typ analizy:

Przypadek 12
Typ analizy:

Przypadek 13
Typ analizy:

Przypadek 14
Typ analizy:

Data: 28/11/04

Sniegq - przypadek prosty

SGN

SGN+

SGN-

sSGU

SGU+

S5GU-

Sfrona: 4
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Fi¥ roBOT vV 17.5.0
Autor; Europrojekt Ryszard Neugebauer
Adres: Gdynia, Al Zwycigstwa 956798

wiasciwosci profili

Charakterystyki przekroju:

ob 12

HY=16,0, HZ=23,4 [cm]
AX=55200 [cm2)

IX=21,058, 1Y=5353,272, 1Z=820,096 {cm4]

Material=STAL

Data: 28/11/04

@ RoboBAT 1996-2004
Plik: Ob 12.rtd
Projekt Ob 12

Strona: 5
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#AW ROBOT v 17.5.0 © RohoBAT 1996-2004
Autor: Europrojekt Ryszard Neugebauer Plik: Ob 12.rtd HL’
Adres: Gdynia, Al. Zwycigstwa 96/98 Projekt: Ob iz

kombinacje normowe

Kombinacje normowe
na podstawie regulaminu: PN-82/B-02000

Parametry tworzenia kombinacji normowych

Rodzaj kombinacji normowych: peine

Lista aktywnych przypadkow:

1: STA1 cigzar wiasny  G1
2. 8TA2 state G
3: Wialr od lewe], wariant | wiatr Vi
4: Wiatr od lewej, wariant {| wiatr W1
5: Wiatr od prawej, wariant | wiatr W1
6: Wiatr od prawej, wariant |l wiatr VY1
7: Wiatr od przodu wiatr Wi
B: Snieg - przypadek prosty snieg 51

Lista wzorcow kombinacji:

SGN podstawowa

SGU podstawowa

SGU obcigZzen diugotrwatych
AKC wyiatkowa

Lista zdefinijowanych grup:

state: G1 i,
wiatr: Wi albo,
snieg: St albo,

Lista zdefiniowanych relacji:

state: 51
wiair: W1
snieg: S1

Daia; 28/11/04 Strona: 6
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ROBOT v 17.5.0

© RoboBAT 1996-2004

Autor; Europrojekt Ryszard Neugebauer Plik: Ob 12.rtd 0 26 2
Adres; Gdynia, Al. Zwycigstwa 96/98 Projekt: Ob 12 =
charakterystyki - Prety
Nazwa Lista pretéw AX AY AZ X Iy 1Z
przekroju {cm2) {cm2) {cm2) {cmd} {cmd) {cmd)
ob 12 Idod 55,200 38,400 16,800 21,059 535327 820,096
1
charakterystyki - Materialy
Material E (MPa) G (MPa) NI LY CW Re (MPa)
(1770 (kN/m3)
1 STAL 205000,00 80800.00 0,30 0,00 77,01 215,00
wezty
Wezel X (m)} Z{m) Kod Podpora
podpory

1 0.0 (0,0 bbb Utwierdzenie

2 0,0 5,00

3 7.50 3.50

4 15,00 0.0 bbb Utwierdzenic

5 15,00 3,00

Data: 28/11/04

Strona: 7




i rosoT v 17.5.0

Autor: Europrojekt Ryszard Neugebauer
Adres: Gdynia, Al. Zwyciesiwa 96/98

© RoboBAT 1996-2004 .
Plik: Ob 12.rtd H
Projeki: Ob 12

e
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prety
Pret Wezel Wezel Przekraj Materi | Dlugesé (m) Gamma Typ
1 2 al (Deg
1 1 2 ab 2 STAL 5,00 0,0 Preot
2 2 3 ob 12 STAL 7.52 0,0 Pret
3 4 5 ob [2 STAL 5,00 180,0 Prot
4 5 3 ob 12 STAL 7.52 0,0 Pret
obmiar
Typ Liczba | Dlugosé (m) Cigzar Cigzar preta Cigzar Powierzchni
jednostkowy (kG) calkowity a
{kG/m) tRey malowania
{m2)
STAL - S Lo S Clo
ob12 2 5,00 4335 216.74 433 10,92
ob 12 2 7.52 43,35 325,97 632 16,42
Sumaryc o
2nie = N I : S I T
ob 12 4 25,04 4335 108543 1085 27 34
Razem 1083 27,34
ohcigzenia
- Przypadki: 1do14
Przypade Typ obeiazenia Lista Wartos obeinzenia
k
I cigzar wlasny Idod PZ Minus Wsp=1,00
2 obcigs. jednorodne 1dod PZ=-0,75(kN/m)}
3 obciaz. jednorodne 2 PZ=3 60{kN/m) lokalny wzgledne
3 obcigz. jednorodne 4 PZ=2 48{kN/m) lokalny wzgledne
3 obeigZenie rapezowe 3 PZ2=-2 36(kN/m) PZ1=-2 36(kN/m) X2=1,00 X1=0,10
lokalny nicrmowane wzgledne
3 obcigzenie trapezowe 3 PZ2=-158(kN/m) PZI=-1 38(kN/m) X2=0,10 X1=0,0

Data: 28/11/04

Strona: 8



§AM ROBOTv 17.5.0
Autor: Europrojekt Ryszard Neugebauer
Adres: Gdynia, Al. Zwycigsiwa 86/98

© RoboBAT 1996-2004 H
Plik: Ob 12.rtd
Projeki: Ob 12

ne

26 4

lokalny nierzutowane wzgledne

4 obiciaz. jednorodne 2 PZ=1,35(N/m) lokalny wegledne

4 obcigz. jednorodne 4 PZ=2,48(kN/m) lokalny wzgledne

4 obcigzenie trapezowe 3 PZ2=-2 36(kN/m) PZ1=-2 36(kN/m) X2=1,00 X1=0,10
lokalny nicrzutowane wzgledne

4 obcigzenie trapezowe 3 PZ2=-1 58(kN/m) PZ1=-1,58(kN/m) X2=0,10 X1=0,0
Iokalny nierzutowane wzgledne

3 obciazenie trapezowe 3 PZ2=0,79(kN/m) PZ1=0,79(kN/m) X2=0,10 X1=0,0 lokalny
nierzutowane wzglgdne

3 oheiazenie trapezowe 3 PZ2=2 36(kN/m) PZ1=2 36(kN/m) X2=1,00 X1=0,10
lokalny nierzutowane wzgledne

5 obciaz, jednorodne 4 PZ=124(kN/m) lokalny wzgledne

5 obciaz. jednoredne 2 PZ=0.11(kN/m) lokalny wzgledne

6 obciaz. jednorodne 2 PZ=0,11(kN/m) lokalny wzgledne

6 obciaz. jednorodne 4 PZ=-101{kN/m} lokalny wzgledne

6 obcigzenie trapezowe 3 PZ2=02 36(kN/m) PZ1=2 36(kN/m) X2=1,00 X1=0,10
lokalny nierzutowane wzgledne

G obcigZenic trapezowe 3 PZ2=0,79(kN/m) PZ1=0,79(kN/m) X2~0,10 X1=0,0 lokalny
nierzutowane wzgledne

7 obcigZenic trapezowe 3 PZ2=1_35(kN/m) PZ1=135(kN/m) X2=0,10 X1=0,0 lokalny
nierzutowane wzgledne

3 obeigz. jednorodne 2 PZ=-2 80(kN/m) rzutowane wzglgdne

8 obcigz. jednorodne 4 PZ=-2 80{(kN/m) rzutowane wzgledne

kombinacje

- Przypadki: 912 [ PNB2]

Kombinacja/Skiadowa Definicja
SGN/ 1 1#¥1.10+2*%1.10
SGN/ 2 {190 + 2*0.90
SGN/ 3 1110+ 2% 10 +3*1.30
SGN/ 4 1¥1.10+ 2% 10+ 4*%1.30
SGN/ 5 1¥1.10 4+ 2*%1.10 + 3*%1.30
SGN/ ¢ 1*¥1.10 +2*1.10+ 6*1.30
SGN 7 1110+ 251,10+ 7¥1.30
SGN/ 8 1¥0.90 + 2*¥0.90 + 3*1.30
SGN 9 1¥0.90 + 2%0,90 + 4*1.30
SGN/ 10 1¥0.90 + 2¥0.90 -+ 5%1.30
SGNf 11 1#0.90 + 2%0.90 + 6*] 30
SGN/ 12 1#0.90 + 2¥0,90 + 7#1.30
SGN 13 1*1,10 + 2%1.10 + 3*%1.30 -+ §*1.26
SGN/ 14 1¥1H0-+2%1.10 + 4*1 30+ 8%1 26
SGN 15 PFLLIG+2%110 + 5%1 30 + 8*%1.26
SGN/ 16 #1100+ 2%1.10 + 6%1,30 + 8*].26
SGN/ 17 1,10+ 241,10 + 7*1.30 - 8%1 .26
SGN/ 18 1#0.90 4+ 2%0.90 + 3% 30 + 8*%1 26
SGN/ 19 1¥0.90 -+ 2¥0.80 + 4*%1 .30 + B¥1.26
SGN/ 20 1*0.90 +2%0.90 + 5*%1 30 -+ §%1.26
SGN 21 1*#0.90 + 2*0.90 + 6*1.30 + 8*1 .26
SGN/ 22 1#0.90 +2*0 90 + 7+1.30 -+ 8*1 26
SGN/ 23 1¥1.10 4+ 2%1,10 + B*1 .40
SGN/ 24 1¥0.90 + 2*¥0,90 + 8*1.40

Data: 28/11/04

Strona: 9
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ROBOT v 17.5.0

Autor: Europrojekt Ryszard Neugebauer

Adres: Gdynia, Al. Zwyciestwa 95/98

© RoboBAT 1996-2004

Plik: Ob 12.rid
Projeki: Ob 12

SGN/ 25 LI+ 2¥1 10 +3*1.17 +8* 140
SGN/ 26 F¥1LI0+ 2% 10+ 4% 17+ 8*1 40
SGN/ 27 P¥110+ 251,10+ 5%1,17 + 8¥1 40
SGN/ 28 110+ 2%1 10+ 6%1,17 + 8%1.40
SGN/ 29 VFLI0+2*¥1 10+ 75117 + B¥1 40
SGN/ 38 P#0.90 + 2¥0.90 +3%1.17 + 8%1.40
SGN/ :n 1#0.90 + 2+0.90 + 4*¥1.17 -+ §¥1.40
SGN/ 32 1¥0.90 +2%0.90 + 5%1.17 + 8*1.40
SGN/ 33 [#0.90 + 2*0.90 + 6%1.17 -+ §*1 .40
SGN/ 34 1¥0.90 + 2*%0.90 + 71,17 + 8¥1 40
SGU/ 1 1#1.00 -+ 2*1.00
SGU/_ 2 1#1.00 +2%1.00 +3*1.00
SGU/ 3 1#1.00 +2%1.00 4+ 4%1.00
SGU/ 4 1¥1.00 +2%1.00 -+ 5*1 .00
SGU/ 5 1¥1.00 +2*1.00 + 6%1.00
SGU/ 6 1¥1.00 +2%1.00+ 7*1.0G
SGU/ 7 1¥1.00+2%1.00 + 8*[.00
SGU/ 8 1¥1.00 +2¥1.00 +3*1.00 + §*1.00
S5GU/ 9 1*¥1.00 +2*1 00 +4*1.00 + §*1.00
SGU/ 10 1*1.00 +2*1.00 + 5%1.00 + 8*1.00
SGU/ 11 1#1.00+ 2*1.00 + 6*[.00 + 8*1.00
SGU/ 12 11,00+ 2%1.00 + 741,00 + 8*1.00

Reakcje : Obwiednia

w ukiadzie globalnym - Przypadki: "1do8 10 11 13 14

ke 265

Wezel/Przypadek FX (kN) FZ (kM) MY (kNm) Definicja

1/ SGN/28 | 3213 47,66 3378 11104+ 2*1.10+ 6*1.17 + §%1 40
i/ 3 17,30 23,56 -28,75

1/ SGN/28 3283 |0 47,660 33,78 FLIO+ 27110+ 6%1,17 + 8*1.40
1/ 3 -17.37 PR i ey -28.75

i/ SGN/28 32,13 47,66 b1 55785 1F110+2%1.10 + 6% 17+ 8%1 40
1/ SGN/8 -17.22 -20,00 U A29.07<< 1#0.90 -+ 2*0.90 4- 3*%1.30
4f 5 L1196 -7.85 16,73

4f SGN23 2683w 45,58 41,10 L¥1.10+ 2%, 10 + 8¥1 40
4/ SGN/28 -18,37 | Al A -26,99 1*1.10 +2%1 10+ 6*1.17 + 8%1 40
4/ 3 6.52 U260, 00<< 12,38

4 5 11,96 -7,85 16,755

4f SGNf26 -26.25 26,93 | 0o 41.85<< IFLHO + 2% 10+ 4%1.17 + 8*1.40

Pata: 28/11/04

Strona: 10




7l ROBOT v 17.5.0
Autor: Europrojekt Ryszard Neugebauer

Adres: Gdynia, Al. Zwyciestwa 96/98

Przemieszczenia : Cbwiednia

- Przypadki: 1do8 10 1113 14

@® RoboBAT 1996-2004
Plik: Ob 12.rid
Projekt: Ob 12

e 2866

Wezel/Przypadek UX (cm) UZ (cm) RY {Rad) Definicja

1/ 1 R | 1 oo 0.0 0.0

1/ 1 RN X | >t 0,0 0,0

1/ 1 00 b g ess 0,0

1/ i 0.0 prorige<t 0.0

1/ 1 0.0 00 [ e,

1/ 1 0.0 0,0 o (e

2 SGNM s L | o 0,0026 £,000 1#0.90 + 2%0.90 + 4%1 30
2/ SGN/16 | i21.56858<< -0,0185 0,003 1#E 104+ 2%1,10 + 6*1.30 -+ 8%1.26
2/ 3 06135 | 0011355 -0,004

2/ SGN/28 ~1.5005 gl :'-"("};019'7;-:-_<3 : 0,006 U104+ 2% 10+ 6%1.17 + 8*1.40
2/ SGN/23 -(.3436 00188 [ 080T 11104+ 2%1,10 + 8*1 40
2/ 3 0.6135 0,113 BRI RN R

3/ SGN/id  boio1,01675x -4,0202 -0,002 1¥1.10 +2%1.10 + 4*1,30 + 8%1,26
3/ SGNAi e 163 -2.4478 0,002 1#0,90 +2*%0.90 + 6*1.30
3/ 3 01,3002 E.o0 4768755 4,000

3/ SGN/28 -0.9146 {0 29,0430<< 0,002 1¥L10-+2¥1 10+ 6%1.17 + B%1.40
3/ SGN/LL -1 0162 24478 | 6,002 1#0.90 + 2%0,90 + 6*1,30
3/ SGN/14 1,0167 -4.0202 [70.002<<] #1100+ 2¥1 10+ 4*1.30 + 8%] 26
4/ 1 : =00 0.0 0,0

4f 1 RCRIR | | o 0,0 0.0

4f 1 0.0 |07 0,0 0,0

4/ 1 0.0 boliindsk 0,0

3¢ 1 0.0 0.0 o0

4/ 1 0,0 0,0 - 0,0<<

) SGN/14 L 1LAT80> -0.0083 -(3,001 TR0+ 2% .10+ 4%1 30+ 8*1 .26
5/ SGN/11- |7 -0,8612<< -0,0076 -0,004 1#0.90 + 2%3. 90 + 6*],30
5/ 3 0,0049 i 000895 0.004

5/ SGN/28 03285 1 L0214 -(,009 1*E10+ 2% 110+ 6%1.17 + 8*1.40
5/ 3 0.0049 (,0089 o g

5/ SGN/28 ~(13285 -(,0214 v (), 9 w< 1#¥1. 10+ 2% 10 + 64117 -+ 851 40

Data: 28/11/04

Strona: 11




=¥ ROBOT v 17.5.0
Autor: Europrojekt Ryszard Neugebauer
Adres: Gdynia, Al. Zwyciesiwa 96/98

Sily : Wartosci

- Przypadki: 1doB 1011 13 14

@ RoboBAT 1996-2004 0
Plik: Ob 12.rid =
Projekt: Ob 12

Pret/Wezel/Przypadek FX (kN) FZ (kN) MY (kNm)
1/ 1f 1 5.32 -2,13 329
1/ 1/ 2 9,39 -3,83 5,03
1/ 1/ 3 -23,56 17,37 -28.73
1/ 1/ 4 -12,75 1222 -24.06
13 1/ 5 -2,28 1,49 -0.48
1/ 1/ 6 1,78 -4.79 12,54
1/ 1/ 7 0,00 -(,00 0,01
1/ Y/ 8 21,00 -1427 22,11
14 1/ SGN+ 47 66 1722 5578
1/ 1/ SGN- -20,00 -32,13 -29.07
1/ 1/ SGU+ 3749 11,42 43,88
1 1/ SGU- -10.86 -25.01 -1932
1/ 2 1 3,20 2.13 734
1/ 3 2 3,64 -3.83 -13.21
1/ 2/ 3 -25 36 17.37 58,12
t/ 2/ 4 -12,73 1222 37.03
1/ 2/ 5 -2.28 1,49 6,99
i1 ] 6 1.78 -4,79 -1139
1/ 2 7 0.00 -0.00 -0,00
1/ 2 3 21,00 -14,27 -49.23
1/ 2 SGN+ 41,20 17,22 57.05
1/ 2 SGN- -25.28 -32.13 -104 85
1/ 2 SGU+ 31.61 1142 37.56
1/ 2/ SGU- -16.73 -25.01 -81,17
2/ 2 1 2.34 3.05 -7.34
2/ 2/ 2 4,20 5.37 -13.21]
2/ 2/ 3 -19.03 -24.35 58.12
2f 3 4 -13,04 -11.59} 37,03
2/ 1f 3 -1,64 -2,17 6,99
2/ 2 G 4,89 146 -11.39
2 Y 7 0.00 (0,00 -0,00
2/ 2 8 15,63 20,00 -40.23
2f 2 SGN+ 34 80 38.97 37,05
2/ 2 SGN- -18 87 -24,08 -104 85
2/ W SGU+ 27.06 2088 37.56
1/ 2f SGU- -12.50 -15.94 -BL17
2 3/ i 212 -0.14 3,28
2 3/ 2 3,82 025 6,01
2 3/ 3 -19.03 2.71 -2323
2/ 3/ 4 -13,04 -1.76 -14.32
2/ 3/ 5 -1,64 -133 0,18
2 3/ 6 4,80 2.30 2,73
2/ 3/ 7 0,00 0,00 -0,00
2 3/ 8 1424 0,93 2239
2 3/ SGN+ 32,19 3.16 44 77
2/ 3 SGN- ~-19.40 ~3.97 -21.84
2/ 3/ SGU+ 23,07 2.31 34,42
2 3/ SGU- ~13,09 -3.10 -13.94
3/ 4/ 1 5,32 2,13 =329
3/ 4f 2 9,39 3,83 -5.93

Data: 28/11/04

Strona: 12
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Autor:
Adres: Gdynia, Al. Zwyciestwa 96/98

ROBOT v 17.5.0
Europrojekt Ryszard Neugebauer

® RoboBAT 1996-2004
Plik: Ob 12.rtd
Projekt: Ob 12

3/ 4f 3 -20,00 -6,32 1238
3/ 4 4 -15,94 -0,24 -0,64
3/ 4/ 3 -7.85 -11,96 16,75
3/ 4/ 6 497 -6,80 12.06
3/ 4f Y -0.00 067 0,16
3/ 4f 8 21,00 14,27 22211
3/ 4/ SCGN+ 5140 26,33 13,47
3/ 4 SGN- -1276 -10,18 -1 83
3/ 4/ SGU+ 40,68 20272 732
3/ 4/ SGU- -3,29 -6,00 31,98
3/ s/ 1 3.20 2,13 7.34
3/ 5/ 2 3,64 3.83 13,21
3/ 5/ 3 -20.00 -17.94 4786
3/ 5/ 4 -15.94 -11.66 29 49
3/ 5/ 5 -7.83 -0.23 21724
3 5/ 6 497 4,22 3,84
3 5/ 7 -0.00 0.00 -0.00
3/ 5/ 8 21,00 1427 4923
3/ 5/ SGN+ 4493 31,47 96,03
3/ 5/ SGN- -18,05 -17.95 -43.72
3/ 5/ SGU+ 34,80 24 435 731,63
3/ 5/ SGU- -11.16 -11.98 -27.30
4/ ] 1 2.34 3.05 -7.34
4 5/ 2 4,20 337 -13.21
4/ 5/ 3 -19.33 -18.76 47 86
4/ 5/ 4 -12.69 -13.13 29.49
4/ L] 5 -1.43 -7.77 17,24
4/ 5/ 6 4,34 468 -3.84
4/ 5/ 7 0,00 -0,00 0,00
4/ 5/ 8 13.63 20,00 -49 13
4/ 5/ SGN+ 34,30 42.74 43,72
4/ 5/ SGN- -19.11 -16,81 -96.03
4/ 5/ SGU+ 26,71 33.10 27.30
4/ 5/ SGU- -12.69 -10,34 -73.63
4/ 3/ 1 2.12 -0.14 3.28
4/ 3 2 3.%2 0,25 6.01
4/ 3/ 3 -19.23 0,16 -23.23
4/ 3/ 4 -12.69 347 14,32
4f 3/ 5 1,45 1,34 618
4/ 3/ 6 454 2203 2.73
4/ 3/ bl 0.00 0,00 -0,00
4/ 3/ 8 1424 0,95 22,39
4/ 3! SGN+ 31,79 416 44,77
4t 3/ SGN- -19,64 -5.44 221,84
4/ ! SGU+ 24,72 3,08 34.42
4/ 3/ SGU- 13,28 428 -13.04

Data; 28/11/04

Strona: 13
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g ROBOT v 17.5.0

Autor: Europrojekt Ryszard Neugebauer

Adres: Gdynia, Al. Zwycigstwa 96/98

Maprezenia : Obwiednia

- Przypadki: 1do8 101113 14

© RoboBAT 1996-2004
Plik; Ob 12.rtd
Projeki: Ob 12

e

Pret/Wezel/Przypadek S max S min S max(My) S min{My) Fx/Sx
(MPa) (MPa) {(MPa) {MPa) {(MPa)
1/ 2 SGN/28 | {86811 -172.89 179,85 -179,83 6,96
1/ 2 i R Yo -0,01 0,01 -0,01 0,00
1/ 2/ 7 0,01 |7 7 Epess 0.01 -0,01 0,00
i/ 2 SGN/A28 186,81 |7 -172.80<= 179,85 -179.85 6,96
1 U SGN/28 146,81 -172.80 | 1798505 -179.85 6.96
i/ 2 7 0,01 000 i p01esl <001 0,00
1/ 2 7 0,01 0,01 0,01 | o001 0.00
1/ 2 SGN/28 186 81 172, 89 17985 {7 [17988<<” 6,96
i/ 1/ SGN/28 173,89 -135,.28 164,38 -164_38 LR e
i/ 1/ 3 79,84 -80.82 84 83 -84 83 Sl 99w
2/ 2 SGN/28 | 185,73>% -173,97 17983 -179.83 5,88
27 3 7 T D -0,00 0,00 -0,00 0,00
2f 3 7 0,00 |77 la00ss 0.00 -0.00 0.00
2 o] SGN/28 185,73 [ 217397 179,83 179,85 5,88
2 ) SGN/28 18573 -173,97 Fiii179.8550 0 -179.85 5,88
2 3/ 7 0,00 000 | 000 -0,00 0,00
2/ 3/ 7 0,00 -0.00 000 [T e0 0,00
2/ 2 SGN/28 185,73 173,97 179,85 ~179.83<< 5,88
2 3 SGN/28 138,40 -123 82 132,11 S13201 | 6395
2 3 SGN/8 60,65 -68,23 6444 -G a4 LT L3 e
3 ] SCN/28 | 1750 157,12 164,71 164,71 739
3/ 4/ 4 23w -5.00 1.89 -1.39 -3.11
3/ 5/ 7 000 § 7 0,01 0,00 -0.60 -0,00
3 5/ SGN/28 17230 | 157.42<<. 164,71 16471 7.59
3/ 5/ SGN/28 17230 .137.12 164,71 164,71 7,50
3/ 5/ 7 0,00 -0,0) |0 e -0,00 -0,00
3 5/ 7 0,00 0,01 000 {7 080 0,00
3/ 5/ SGNI8 17230 -137.12 164,71 |7 -164,71<< 7,39
3/ 4f SGN/28 89,68 -69.61 79 .64 <7964 1o 1004
3/ 4/ 3 32,63 40,44 36.54 -36.54 {0 3,91k<]
4/ 5/ SGN/28 L7052 -158,90 164,71 -164,71 3,81
4/ 3/ 7 G O 0E< -0,00 0,00 -0,00 0,00
4/ 5f SGN/5 125 | igSdms 035 -0.35 0,90
4/ 5/ SGNI28 170,52 |777.158,90<<", 164,71 -164.71 3.81
4/ 5/ SGN/28 170,32 215890 | aed e 164,71 581
4/ 3/ 7 0.00 0,00 o g e -0.00 0,00
4/ 3 7 0,00 -0,00 0,00 1 0005 0,00
4/ 5/ SGN/18 170,52 -158,60 164,71 175164.71<% 3,81
4f 3/ SGN/28 138,32 -125 90 132,11 -132,11 6215
4f 3/ SGN/8 60,60 -68.28 64.44 64,44 R

Data: 28/11/04

Sirona: 14
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